SPECYFIKACJA TECHNICZNA

OBIEKT:  Oswietlenie uliczne, droga gminna 694531 S w m. Wikéa.

TEMAT: Budowa napowietrznej linii oswietlenia ulicznego

INWESTOR :Urzad Gminy Kruszyna
42-282 Kruszyna
ul. Kmicica 5

CPV 45316110-9 - Instalowanie drogowego stz oswietleniowego



1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ayétnia i odbioru rob6t budowlanych zwanej dalej
w skrécie specyfikagjtechnicza (ST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru swietlenia
ulicznego przy drodze gminnej 694531S w m. WikigwKruszyna.

Z uwagi na brak miiwosci dokladnego opisania materiatédw i ydzei za pomog
dokltadnych i powszechnie zrozumialych glkeve podano dla latwiejszego zrozumienia intencji
projektanta nazwy wiasne (katalogowe) materiatdwurizgdzei. Nazwy wlasne materiatéw
i urzgdzei nalery traktowa® jako przyktadowe. Mima zastosowamaterialy i urzdzenia réwnowsne
o identycznych parametrach technicznych, funkciodl i jakgciowych.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmpreetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w kil

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A (ST)

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynn&i umazliwiajgce i majce na celu
budowe oswietlenia ulicznego przy drodze gminnej 694531S wWikidw, g. Kruszyna.

W zakres robét budowyswietlenia wchodzi:

- budowa stanowiska stupowego napowietrznej linii nN
> wykop pod fundament betonowy stupa linii napowiegjz
> wykonanie fundamentu stupa,
> posadowienie stanowiska stupowego.

- budowa éwietlenia ulicznego:
> monta wysiegnikdéw na istn. stupach,
> monta wysiggnika na proj. stupie,
> monta opraw dwietleniowych,
> budowa napowietrznej liniiswietleniowej,
> roboty hczeniowe i instalacyjne,

- pomiary i badania,

- obsluga geodezyjna.

1.4.0KRESLENIA PODSTAWOWE

Fundament — element konstrukcyjny posadowiony wngru shzacy do utrzymania stupa
W pozycji pracy.

Oprawa @wietleniowa — zespot elementéw ggych do zamocowania i pmizeniazrodia
do instalacji elektrycznej oraz do rozsyhu strunaemietinego emitowanego przeégddio swiatta.

Rura ostonowa - rura chracka linii kablowg lub przewody przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

Stup — konstrukcja wsporcza posadowiona na fundaimelub bezpérednio w gruncie
stuzaca do zainstalowania przewodow i/lub opraswietleniowych.

Wysiegnik — konstrukcja wsporcza montowana na wierzahdto do powierzchni bocznej
stupa stiaca do zamocowania jednej lub kilku opraswaetleniowych.

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z Polskimi Normami i z OgélrSpecyfikacy
Technicza.



1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z dokumentagjprojektows, ST, poleceniami nadzoru inwestorskiego i auteglj przepisami prawa
budowlanego, Polskimi Normami i zasadami wiedzyntécznej.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puda
w OST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduj
posiadanie Zaviadczenia o jakai lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materiaty powinny bwyposaone w takie dokumenty ngczenie Irtyniera.

2.2. Elementy gotowe

2.2.1. Przewody

Do podjczenia opraw swietleniowych nalgy stosowd przewody miedziane o izolacji
i powtoce polwinitowej 750V o przekroju 2,5 mMnfYDY) prowadzone w rurach izolacyjnych
karbowanychd?20, ktére powinny odpowiadaPN-87/E-90056.

Przewody zwinjte w kmizki powinny by sktadowane na wyr6wnanym pogiow pozyciji
poziomej w pomieszczeniu suchym.

2.2.2. Zrodia swiatta i oprawy oswietleniowe
Stupy naley wyposay¢ w drogowe oprawy swietleniowe z sodowymirodtami swiatta

0 mocy 70W.

Oprawy @gwietleniowe musg spetnig nas¢pujace wymagania :
Il klasa ochronngci
stopier ochrony IP 65
lampa, statecznik i uktad zaptonowy mdgy¢ wymieniane na miejscu
spetniajce wymagania PN-83/E-06305

Oprawy i zrédia swiatta powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych,
nienaraonych na uszkodzenia mechaniczne, o temperatueenirszej nz —20°C i wilgotndici
wzglgdnej powietrza nie przekraczagj 80% w opakowaniach zgodnie z PN-86/0-7910Galasje
zasilania opraw &ietleniowych naley wykona w sposéb rownoway |l klasie ochronngti.

2.2.3 Slupy

Nalezy zastosowa wirowary zerdz typu E o wytrzymatéci 4,3kN i dlugaci catkowitej
10,5m posadowione w fundamencie betonowym wykonanym vakawa zawartych w tabeli
montaowej.

Sktadowanie stupaswietleniowego na placu budowy powinnochya wyrownanym podia
W pozycji poziomej z zastosowaniem przektadek mvdeemikkiego.

2.2.4. Wyskgniki
Stosowé wysiegniki rurowe se stali ocynkowanej o dhégo czesci montazowej do stupa
0,5m, dlugéci ramienia 1m oraz 2m igkie nachylenia 1fzgodnie z tabglmontaowsa).



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania agwietlenia drogowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia winien wykazé& sie maozliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wigciwa jakaos¢ robot:
— koparko-spycharki na podwoziwgnikowym,
— samochodowego podfruka montaowego PHM,
— samochodu wiswego,
— zurawia samochodowego,
— wibromiota,
— wibrator powierzchniowy,
— zestawu wiertniczego naagniku.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéaline”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw i elementow éwietleniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania €wietlenia winien wykazé& sie maozliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkéw transportu:
— samochodu dostawczego,
— samochodu skrzyniowego do 3,5t,
- przyczepy dhlaycowej do przewgenia stupow,
— przyczepy do przewenia kabli,
— ciggnika kotowego.

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny dyzabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z nkarui transportu wydanymi przez wytwerc
dla poszczegélnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Budowa d@wietlenia obiektu powinna przebiegaak, aby w minimalny sposéb zaktécjego
funkcjonowanie w trakcie trwania prac budowlanycRoboty naley wykona zgodnie
Z zatwierdzonym projektem budowlanym (zawigcgim w sobie elementy projektu wykonawczego)
oraz zgodnie z normami, przepisami budowy i przepis bezpieczgstwa i higieny pracy
obowigzujacymi na dzié prowadzenia robot.

5.2. Wykop pod stup

Metoda wykonywania robét ziemnych powinnaé¢bgobrana w zalaosci od gkbokasci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntlch obudowa | zabezpieczenie
przed osypywaniem powinno odpowigdaymaganiom BN-83/8836-02.

Wykop wykonany powinny by bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopgodnie
z PN-68/B-06050.

Zasypanie wykopu natg dokon& gruntem bez zanieczyszdézdnp. darniny, korzeni,
odpadkow/, warstwami gruba od 15 do 20 cm i zagzcz& ubijakami gcznymi. Wskanik
zag:szczenia gruntu powinien wynésD,95 wedlug BN-77/8931-12. Nadmiar gruntu z wykopu



pozostajcy po zasypaniu natg rozplantowa w poblzu lub odwig¢ na miejsce wskazane
przez Irzyniera.

5.3. Montaz stupa Gwietleniowego
Stup agwietleniowy naleéy ustawt za pomog dzwigu w przygotowanym wczaiej wykopie.
Wykona fundament:
+ W postaci bloku z lanego betonu B15, lub
« W postaci prefabrykowanych ptyt fundamentowyche¢slinych w ustoj fundamentowy
na placu budowy (zgodnie z tabp@ehontazows).
Wymiary wykopdéw, gtbokas¢ posadowieniazerdzi, obgtos¢ i sktad betonu i masa fundamentu
podane s w dokumentacji projektowej. Odchytka osi stupapiohu po jego ustawieniu nie o byé
wigksza ni 0,001 jego wysokizi.

5.4.  Montaz opraw oswietleniowych

Montaz opraw na stupach lub wygnikach naley wykonywa przy pomocy samochodu
Z balkonem. Kzda oprave przed zmontowaniem nade podhczye do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia s lampy). Od tabliczki zaciskowo-bezpiecznikowe] Kazdej oprawy
nalezy prowadzt w rurach izolacyjnych karbowanych @20 przewodydziane o przekroju 2,5 nfm
w izolacji i powloce polwinitowej na nagiie 750V (YDY). Oprawy powinny ky mocowane
w sposob trwaty, aby nie zmienity swego paoia pod wplywem warunkéw atmosferycznych
i parcia wiatru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3In
pkt 6. Wykonawca ma obow#ek wykonania peinego zakresu bade budowie w celu wykazania
Inzynierowi zgodnéci materiatéw i robét z dokumentacprojektows. Materialy posiadae atest
producenta magby¢ przez Irkyniera dopuszczone bez bada

6.2. Wykopy

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenieian wykopu powinno hy zgodne z dokumentagj
projektows i specyfikacy technicza. Po zasypaniu stupéw lub kabli najesprawdzé wskaznik
zag:szczenia gruntu oraz sprawélaposob usugcia nadmiaru gruntu z wykopu.

Wykop pod stanowiska stupowe nr 1 nglevykona wiertnics.

6.3. Stup dwietleniowe

Stup awietleniowy, po jego montal, podlega sprawdzeniu pod weadgm:
» dokladndci ustawienia pionowego stupa,
» prawidlowaici ustawienia wysignika i oprawy wzgidem agwietlanej powierzchni,
* jakoici polaczen przewodow na oprawce bezpiecznikowej oraz na kacisoprawy,
* jakoici polaczen srubowych stupow, wysgnikow i opraw,
e stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiténeentéw.

6.4. Linie napowietrzne
W czasie wykonywania i po zakczeniu robot montawych naley przeprowadz
nastpujace pomiary i przeghy:
» rezystancji izolacji i cigtosci zyt przewodow,
» prawidlowaci montau osprztu liniowego,
* zgodndci zastosowanych przewodow i osgtzz dokumentagjtechnicza,

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot
Wszystkie materiaty niespetlnie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach
specyfikacji technicznej zostaprzez Irkyniera odrzucone.



Wszystkie elementy robot, ktére wykagzujodstpstwa od postanowde specyfikacji
technicznej winny zostarozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonaw@z gpoddane
ponownej kontroli przez kyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg dla linii nN jest metr, a dla stupéw i opraévaetieniowych jest komplet.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podleggj
* wykop pod fundament,
* wykonanie fundamentu.

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot
Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobazany przygotowé&
« dokumentagj placu budowy,
+  protokoty bada elektrycznych,
+ niezlzdne certyfikaty i atesty zastosowanychaalz | materiatow,
+ geodezyjp dokumentagj powykonawca.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy

PN-EN 13201 Qwietlenie drég

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektaatlowlanych. Dob6r i montavyposaenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN 60598-2-3 Oprawyswietleniowe. Wymagania szczego6towe. Opravwietlenia drogowego
i ulicznego.



